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1. SNTV_TR_BCKHFF_001: Jvadas j PLV programavima pagal IEC 61131-3.

Standarto IEC 61131-3 kalby apzvalga.

Bendrieji programavimo kalby elementai.

Programos strukttira. POU, funkciniai blokai, funkcijos.
Duomeny tipai. Konstantos, kintamieji.

Globalts ir lokaliis kintamieji. Vardai.

Paprasti ir sudétiniai duomeny tipai, vartotojo sukurti tipai, struktiiros. Deklaravimas.
Standartinés funkcijos ir funkciniai blokai.

Funkcinio bloko egzemplioriy deklaravimas.

IEC 61131-3 IL, FB, SFC, LD, ST kalbos.

Pavyzdziai.

Programavimo kalby palyginimas.

2.SNTV_TR_BCKHFF _002: TwinCAT PLC

TwinCAT apzvalga: TwinCAT PLC, NC PTP, CNC, System Manager.
Beckhoff informaciné sistema.

TwinCAT System manager. Sistemos konfigiiravimas.

TwinCAT sistemos rezimai.

I/0 moduliy testavimas ,,free-run” rezime.

TwinCAT's bibliotekos ir papildai (supplement).

Ivadas j TwinCAT PLC Control

Pirmas projektas. Uzduotis.

Programavimas. Programos fragmento jvedimas, funkcinio bloko kiirimas.



3. SNTV_TR_BCKHFF 003: TwinCAT PLC programy derinimas.

TwinCAT PLC nustatymai.

TwinCAT PLC redaktorius ir spartieji klavisai.
Programos jvedimas, redagavimas.

Programos kompiliavimas, klaidy paieska ir programos derinimas
Programos vykdymas Zingsniniame rezime;
Programos vieno ciklo vykdymas;

Sampling Trace;

TwinCAT Scope view;

Programos, funkcijy, kintamyjy eksportas, importas;
Vartotojo bibliotekos kiirimas;

Individualios ir grupinés uzduotys.

4. SNTV_TR_BCKHFF_004: TwinCAT SYSTEM MANAGER.

. TwinCAT System Manager.
o TwinCAT sistemos personalinio kompiuterio bazéje konfigiiravimas.
o Komunikacijy kontrolerio ir I/O moduliy automatinis aptikimas

Komunikacijy kontrolerio ir I/O moduliy rankinis konfigliravimas.
TwinCAT sistemos rezimy keitimas.

I/O moduliy testavimas ,,free-run” rezime.

TwinCAT sistemy su Windows CE konfigiiravimo ypatumai.
Darbo tinkle su nutolusia jranga ypatumai.

Praktiniai uzsiémimai. Individualios ir grupinés uzduotys.

5. SNTV_TR_BCKHFF_005: Nuosekliy komunikacijy (RS232/RS485) programavimas su TwinCAT.

. Beckhoff nuosekliy komunikacijy aparatiiriné jranga:
e BXserijos PLV;
e BCserijos PLV;
e Pramoniniuose kompiuteriuose;
e Jterptiniuose kompiuteriuose.

o Nuosekliy komunikacijy biblioteka (Serial Communication).
o Nuosekliy komunikacijy programos pavyzdziai.
o SMS Zinu¢iy siuntimas i§ PLV naudojant Beckhoff SMS/SMTP Server.

SMS zinuciy siuntimas i§ PLV naudojant modemo AT komandas.
MODBUS protokolas. Master/Slave. RS232/RS485 elektriniai standartai.
Beckhoff Modbus RTU komunikacijy biblioteka.

Modbus komunikacijy programavimas.

Klaidy pranesimai, klaidy analizé.

6. SNTV_TR_BCKHFF 006: Ethernet komunikaciju programavimas su TwinCAT.

MODBUS protokolas. Master/Slave. RS232/RS485 elektriniai standartai.
Beckhoff Modbus RTU biblioteka.

Modbus komunikacijy per PC COM ir KL6xx1 ypatumai.

Modbus komunikacijy programavimas.

Klaidy pranesimai, klaidy analizé.

Modbus TCP protokolas.

Beckhoff Modbus TCP papildas.

o Instaliavimas.

o Mainy per Modbus TCP programavimas

o Ethernet TCP komunikacijos per Beckhoff TwinCAT TCP/IP server;j.
. Komunikacijos tarp Beckhoff PLV per Beckhoff ADS.



7. SNTV_TR_BCKHFF_007: Beckhoff apartiariné jranga. (Mokymai projektuotojams).

Beckhoff aparatiirinés jrangos apzvalga;

BC, BX serijos valdikliai;

CX serijos jterptiniai kompiuteriai;
Pramoniniai kompiuteriai;

Signaly jvedimo moduliai (DI, DO, Al, AO);
Specialiy funkcijy I/O moduliai;
Komunikaciniy protokoly apzvalga:

- Ethernet (RT Ethernet, EtherCAT, Profinet ir t.t);
- Profibus;

- Modbus;

- CAN Open, DeviceNet, ControlNet.

Realizuoty projekty apzvalga.
Klausimai, diskusijos.

8. SNTV_TR_BCKHFF 101: Ivadas j TwinCAT3 (TC3) programavima.

Projekto sukiirimas.

TC3 programos aplinka, galimybes.

Programos struktiira. POU, funkciniai blokai, funkcijos, struktiiros, kintamieji.
Duomeny tipai. Konstantos, kintamieji.

Globalts ir lokalis kintamieji. Vardai.

Paprasti ir sudétiniai duomeny tipai, vartotojo sukurti tipai, struktiiros. Deklaravimas.
Standartinés funkcijos ir funkciniai blokai.

Bibliotekos. Pasirinkimas ir instaliavimas.

HMI vizualizacija - galimybes.

Projekto licencijavimas lokaliai ir valdiklyje

Bandymai lokaliai simuliacijos rezime.

Bandymai su realia jranga:

valdiklio aptikimas;

moduliy aptikimas, konfigliravimas;

I/O mapping;

programos uzkrovimas/paleidimas.

9. SNTV_TR_BCKHFF _102: Jvadas j TwinCAT3 (TC3) programavima.

Projekto perkélimas i§ TC2.

HMI vizualizacija, galimybes.
ScopeView galimybés.

I/O aplinka (System Manager).
Bandymai su realia jranga:

valdiklio aptikimas

moduliy aptikimas

I/O atvaizdavimas ScopeView aplinkoje
I/O diagnostika.

10. SNTV_TR_BCKHFF 103: TwinCAT 3 (TC3) MOTION (NC PTP).

Projekto sukiirimas. NC PTP, NCI, CNC.
ASiy kiirimas automatiniu biidu.

ASiy kiirimas rankiniu biidu.

ASiy priskyrimas prie I/O.

ASiy konfigliravimas ir nustatymai.
Bandymai su realia jranga, naudojant TcMC2 judesio biblioteka:
MC_Power;

MC _MoveAbsolute;

MC MoveRelative;

MC_ MoveVelocity;

MC_ Gearln (Coupling) asiy apjungimas.



11. PRELIMINARIOS SALYGOS:

Vienos dienos mokymy kaina vienam zmogui - 400EUR + PVM.
Jeigu mokymuose registruojasi daugiau negu 3 darbuotojai i§ vienos jmonés, kaina derinama.

Mokymai vykty adresu: Europos pr. 121, Kaunas, kai susidaro ne mazesné nei 3 asmeny grupé

Jeigu mokymuose dalyvauja 3 ir daugiau zmoniy i§ vienos jmonés, miisy specialistas gali atvykti j Jisy jmong, ar Jums
patogia, sutartg vieta.

12. KONTAKTAI:
Registracija | kursus sales@santavilte.eu

Kiti klausimai : +370 37 211361 arba info@santavilte.lt
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